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江苏科技大学研究生入学登记表

学院:卸
取
1功力≥
矽ζ丨”
专业:邱守s洳彳)l讠

学号:|呷·u。′u

姓名 燕老卑
艹眭另刂 另

生

月

出

年
|千彳丨、丨̀”

籍贯 J弥幻 民族 讠龟

治

貌

政

面 |虱缸

婚否 弓 配偶姓名
工作

单位

家庭通讯地址

及邮编
蝉帮{蚀砚卑碘 联系电话 |g,亻‘l氵~.;ˉ {}n,`∫ v

原I作单位地
址及邮编

联系电话

现玫读学位 】‘碾扌 录取类 P。 l 爿卜饷
专 业 雨泊砧拓拓7彻 导师娃名 竹扌
参加过哪些科

研I作 ,发表过
哪些学术论文 ,

有何译著

U

会何种外语

及熟练程度
(二刂〓̄丨仵̄

有何特长 埸画、钾竹{}}【∶∶!~

本人学历

及社会经历
(从高中填起 )

起讫年月 在何单位学习或工作、所任职务

加r`{一ヵ硭 1 做山二中
)昨彳-加 l;·‘ 蚰佑欠ζ
)钔ψ净 - 》蔟氵斗报芏羊

最后学历 礻科 最后授予学位 丿缶送廿
何时何处受过

何各奖励

或处分

一扫

休退学记录
V
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文本框
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文本框
家庭住址及邮编
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联系手机号
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)

家庭成员和主要社会关系

娃名
与本人

关系
现工作单位及职务 居住地 由阝镏向 联系电话

莰 饽 ’嵫 披 山玖跻彳 ”,1o`

店旧泳 鹾 钅喉 山升涛七
'"ol''

研究生入学考试成绩

政治

外语

语种:娅 ~

专业课 1

抵咩妯尝 、{苫!钅
’

,
勹
j
【 ↓≥ 雠

Q
°°
ο斟

彳4

备 注

说明:本表-式两份,由研究生本人用黑笔据实填写,字迹漕楚。
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江苏科技大学硕士研究生成绩单 (存档 )

学号 149210010   丨         女茔名 赵宇宇 性别 男 学制|2.5年

学院 能源与动力学院 专业 船舶与海洋工程 (专硕)

入学日期  |     2014午 09月 寻师姓名 陈宁

类别 课程名称 学时 学分 选修学期 咸绩 备注

学
位
课
程

第一外国语 (英语 ) 128 ll ⊥ 69,o

第一外国语 (英语 ) 128 在 2 74 0

数学物理方程 48 3 1 85 0

中国特色社会主义理论与实践研究
°
‘
°
° 2 1 92.o

高等工程热力学 48 3 1 84.o

机械动力学 48 3 1 78.o

现代测控理论 48 3 1 93,o

非
学
位
课
程

知识产杈 1θ 1 1 优

文献检索 16 1 2 良

自然辩证法概论 1θ 1 2 良

高等内燃机学
9
白ο

0
°
乙 2 良

频谱分析与数据处理
°

乙

●
κ
ψ

°
‘ 2 优

试验设计与数据处理 32
9
白 2 优

数字化设计基础 °
乙
°
°

●

乙 2 良

专业英语 (能动院 ) ο
乙
°

0 1 2 优

卜

虍 ←科 J
`专业实践:  |      优 学位课学分 : I母

`∶

《!、、/饣 !总喾芬铲
】、
、i30.o

i
刂部

:御鼬
成

、~    -△ H●
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1●

∶    江苏科技大学硕士学位论文开题情况表
研究生姓名 赵宇宇 | 学号 丨 14陇 lO010 学院 能源与动力工程学院

专  业 船舶与海洋工程 指导教师姓名 陈宁

论文题目 离线式远程船舶机舱监管系统的设计与实现

研究方向 轮机设备与系统设计、仿真与性能优化

选题来源
项目名称

及编号
项目负责人

开题报告日期 开题报眚地点

开题报告会的主要内容记录 :

惆建抚迪奄监爷
‘!幻

⒍、 @饲虍∷勹宠扌寺佰、
'坩
叶周薜

(:)拍
逋

|灾

L够 6俺
t佝九昭〃
丿

9凝 |.彡氵}'碑 坩

"`拍

溺彳噍丨{丨·{年态

9邸龙捕妊

夕元丬闼幻滋逋回
劬

拍 O塥叫代%辶 ∷∴kzL{仫丈

氵J孬砜业|旦。肀vⅡ

田御灾肉产  哆孛′跽班唰

,矽抽执莲,枷ΔJ您

苈扌u涸

尸睁御;畋
u臼闽
⑿仰饣唯

'币

亻9午 )

记录员签名:孔
彡 手夕

“
 
 
.
.
丶

·

user
打字机文本

user
文本框

user
文本框
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(

=·

开题报告评议小组主要意见(选题是否有意义、实验条件和方案可行性、研宄计划合理性等》

1.文献阅读情况

口 阅读广泛,翻译熟练,理解正确,熟悉本硕域国内外学术动态。

D/阅读本额域主要论著,满足论文必需的阅读量,基本了解本额域国内外学术动态。

□ 阅读量少,对本领域国内外学术动态缺乏必要了解。

2 选题意义
□ 能把握学科方向,国 际颔先。

迂彡各蛋嚣勇龛礓雪轩晕音F查艹较好的理论与实践价值。
□ 能较妤地杷握学科方向,县有实际应用价值。

□ 具有一定的理论与实践价值。

口 具有一定的实际应用价值。

□ 选题存在闩题,需要重新选题。

3·

雪麒 备实验条件 碰 验条件基本县备 □ 实验条件需要改喜
4·

吕髡  乓抄夯案基本可行,需要改进 □ 需要重新制定方案
5·

罟亏花吕f亻登廴 \v研宪计划基本合理 □ 需要重新帝刂定研宪计切刂
6,科研能力与道德作风

吕客耳售饣安骛雪琵饣蛋缸f毋雷蘧芟F皙蛋革贯霉缉辶穗。
□ 科研能力或动手能力-般 ,科研道德与作风尚可。

□ 科研能力或动手能力差,科研道德与作风不妤。

7,开题答辫情况

□ 回答问题正确,反应速度快,语言简练流畅。

d回 答问题正确,反应速庋较快,语言简练较流畅。
□ 回答闩题基本正确,反应速度一般,语言表达清楚。

□ 回答闩题不正确或不能回答问题      /

科研能力考核成绩 优 √ 中 及格 不及格

开题报告评议小组人员倩况 :

组长 : 獭啕靓物帷滋巧诌
是否同意该生进入论文工作阶段;同意协  不同意 口 人 弃杈=~丘L人
是否通过学位论文开题:通过瓦/ 未通过□

注:1、

2、

本表基本情况由研究生本人填写,开题前打印交所在学院。

用 A4纸打印。



江 苏 科 技 大 学

专业硕士学位论文评曲书
(旺名讦审)

论 文 题 目

研 究 方 向

专 业 领
‘

学 生 类 别

□ 在职

=业

学隹研宄生

'1

∥
/

论文臼号:  r氵∞
`A

忄
填表时间 加

`古

年 。月'日
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专业硕士学位论文质量审评表

-级指标 杈重 评价要素

分 值 (F〉

橱
ω
⑾

敞
酗
翔

中

(80>F

`≥

70〉

腓
酗
翔

格

ω
秘
∞

论文选题
(1〉

10ql
选题是否具有工程

应用背只和应用价值。
●
●
7
`

文献综述

(l)
10%

阆读广泛,综述全

面,归纳总结准确。革

握国内外动态以及专业

领域前沿知识。

Vr

知识与能力
(J〉

30%

掌握基础理论印系

统的专门知识、方法和

技术手段解决工程实际

问题的能力。

″

成果与新见解
(C〉

3θ%

论文体现了新工

艺、新技术、新材料和

新产晶的研究与开发 ,

具有先进性和实用佳。

Vf

论文工作旦

(C)
1怫

是否有相应程度时

有效工作旦和技术难

度。     |

c
●

`
●

写作能力

与学风

〈X)

1￡‘b

写作逻辑性强,论

文语言表述谁确,有条

理,学风严谨。
护

·

总成绂:夕0⒒+ll· lT+0.3J+0,3C+0· 1C+O1X Z〓  i99ˉ
留

论文总体评价

(诂在相应栏内打
“V●

□优秀 □良好 u4  □及格 口不及格

是否同忘组织学位论文答辩

(诒在相应栏内打
“V●

亏ζ耘答辩        El修 改以后复审
口修改以后答辩      □不同忘答辩
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论文评语参考 :

l、 论文选题的工程应用背景和实用价值。

2、 论文所反映的作者对国内外动态以及本专业领域前沿知识的了解程度以及
对文献资料的掌握

及综述能力。

3、 作耆是否已具有运用科学理论、方法和技术手段分析问题、解决工程实际问题
的能力。

4、 论文是否体现出了解决工程实际问题的新思想、新方法和新进展,其新设计、新工艺和新技
术先进

性与实用性如何。!=冖 彡κ用 】王 胛 冂 0

5、 论文的规范性及文字表达能力:材料的真实性和结论的合理性;概念清晰与分析严谨的程度
。

评阅意见: 旌狂凵砌饫⒈吃叽)磁

仳壬哆P乙 ~lθ伤拓豇形/u‘刁亏
'〉

'`亻廴亻口捉氵卜̈i⊥

哂
=蔽
犸问i彳够昭吐」L丝泣旧御 E亻玎 铮
丨∩tLL、 砩扌 v饣碰虫山卫卫型 矽伧渑·1礅

;昭
"殇
u伽珀h凡臼L%尻咖

'齐 ∞砩吧·'‰ {∶,4卩 j氵亻)筚 o凵理笠丝厶蹈丿丝

∴扔 沼 沼 ⒍ 荡〃 沟 E眵 埸 吆旄啕斫伊tT钅 1舟

沏 }1'′ {l!'亻
|冫:∵ 叫′幻'眵扌
)红ψ务~彻幺盹‘;彷啪 i仿‘{氵‖‘’|氵0狃 矶̄ k!|}`i∶

99协 .

欣△诙·:讹在|谚庞皮h啪 h阵伍扣睫向V伤

1h询 万担石很佗伤狂彻 纟勿拂训彳仰廴彻些

巳彳↓̄饩呼、̀屮~尘

丿 r‘
·
/⒎ ;￠

user
文本框
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学位论文评阅意见芷改情况表

论
文
评
阅
专
家
提
出
的
修
改
志
见

修
改
情
况
说
明

诳捣岍纟瑰加泌溺

咖 征 绍 伸 拐

拗 咖蒯腩龆 i仍艿昆够肜 守妁辄 硐
旧 毗 叻 蚴 i:l∶;冫

`而J免

学生签字:1鱼Lz茗
~    》

"冫
年 ?月 ;日

师

见

导

意

/·

导师签字:|宀忄
彳饣|i∶汪 ,月 : 日

|熊 J

学院

意见 学院负责人签字 〈幸λ

user
文本框
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论文幻号:艹

均御”购杪勹巧唧

填表时间
'`1年

r冫月刀 日

江 苏 科 技 大 学

专 业 硕 士 学位 论 文 评 阅 书
(匿名讦审)

论 文 题 目

研 究 方 向

专 业 领 域

学 生 类 别

□ 在职专业学位研究隹



专业硕士学位论文质量审评表

-级指标 杈重 评价要素

分 值 (P〉

枥
ω
⑾

畋
酗
翔

中
(80>P

`≥

70)

璐
鲫
刈

不及格
(F(00)

论文选题
(L)

10%
选题是否具有工程

应用背景和应用价值。
⒏石

文献综述

(平 )

10%

阅读广泛,综述全

面,归纳总结准确。华

握国内外动态以及专业

领域前沿知识。

⒏°

知识与能力
(J)

30%

孪握基础理论和系

统的专门知识、方法和

技术手段解决工程实际

问题的能力。

⒏o

成果与新见解
(C)

3矾

论文体现了新工l

艺、新技术、新材料和

新产品的研究与开发 ,

具有先进性和实用性。

洳

论文工作量
(C)

`
 
%

ο

是否有相应程度的

有效工作量杓技术难

度。

g。

写作能力

与学风
(X)

1(、沾

写作逻辑性强,论

文语言表述淮确,有条

理,学风严谨。
盯

总成续;Z旬 ,⒒+0.Ⅲ+O3J+0.3C+0,1C+0.1X Z:8卜

论文总体评价

(请在相应栏内打
“√●

□优秀 d良好 □中  □及格 口不及格

是否同忘组织学位论文答辩

(请在相应拦内打
“V勹

√衙意答辩        口修改以后复审
口掺改以后答辩      □不同意答辩



`冖

】L~

论文评语参考 :

l、 论文选题的工程应用背景和实用价值。

2、 论文所反映的作者对国内外动态以及本专业领域前沿知识的了廨程度以及对文献资料的掌握

及综述能力。

3、 作者是否已具有运用科学理论、方法礻Π技术手段分析问题、解决工程实际问题的能力
。

4、 论文是否体现出了解决工程实际问题的新思想、新方法和新进展,其新设计、新工艺和新技术先进

性与实用性如何。

5、 论文的规范性及文字表达能力:材料的真实性和结论的合理性:概念清晰与分析严谨的程度。

评阅意见 :

瑰戋冱业诌扌u(诂书风舟·*白百∴功馋艹忤V珀 艹吭讯

带沼品玟氓桁值 ,κ肜扯刂
"孙
岫u百丬讯冉 ,扎屮浔讯亻

宀导再盹讯{卸v革辶
、。亏
·
丨亏:。丬 车{百l。〓和m珥″旷汕、硅庞n

丬
|刂i}。
"日

r。 艿守″s羿7为仰师岫 。伉⒌串y饣讪⒎△咬伉丘钅

d讧山 疋邙w。1讯)扌磅 ←呻莰冫△手·飞‘讪 吟 竖

垮“江岙电牢钺‘R抽h调耵岚扎讠+孑“F孓讧隗J.

殖 {F;∶!!`舳百
!i1∶
;∶【;勹
"1.丿

|∶冫廿)卩}冫∶
∶
-氵

}氵
r首:1艿芘 厶

"·

÷冫!1「 ~爿丨〓·计⒒=艏神 k芘丘 u|

d夂讣识
'·
亠V∵讠丁溥厂飞坦∷1弋△习⒈=谛琶.!虱莪

艹扣 .j打该进一圬蚪

丫u△
←wh丬 uγη艹讪飞‘n谛砧跬P再油讠仰
盯喵

⑴妯扫亏芪、亻讪 氵嗍 守讳扪羽和 1舾Ξ践噗

划 ‘删 )删·l刂丿讠孑扦曲 轴 沲 ?

‘ω瓦宀`饪窍
砷羔讠啼仰扯丬砖电⒒{洳"φ砗J△ ?

刂
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学位论文评阅意见挂改倌况表

论
文
评
阅
专
家
提
出
的
修
改
意
见

`物睬 彻敌本
′
卸啪喃亿盹 饵锎 、

φ佛犸m闲坞

λ珀 扔 群 裼 衤洒叫卩
‰
饣
.ψ啕训m酾

轨揪 枷
|女阝咆
Ⅱ⒌△
哔
啦唧阳 濉

P

勹 榀 沸 怖 碗 叫蚓 韧 磁 绍
抑
7

珩沥P

修
改
情
况
说
明

∴仑和种沸t外讪掘伤牡辶弼

锵 再磁 勿 l{!|||,。‘丨
叩纺 D五乃力勹

甸属|Ξ

幻 碲 留狲 瞒 .Π【丨Π:!∶!!∶``拗秭 泳 . .
≥髀 和询趄溯 捣 拖 呶

嬲
′哟 唆

'彦丿努:h臼占口v阀⒎孚肜碲。丨刊农讠乡礻
1

叫:和配石沏″△眵

笃鎏恙 钅 岛岬 吖”

亏缀缴躬
导师

意见

 ̄        】   丨

丫百
l诌蜇;`

导师签字 :

年

`月
彳 日

学院

意见

'

学院负责人签字 (审λ氵刍〓肖←纭

'″
年

~ ;月

user
文本框



江 苏 科 技 大 学

学位论文评议及答辩情况表

学 位 类 另刂 全日制专业学位硕士

研 究 方 向 船舶轮机设备及系统

的性能分析与优化、自
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导师对研究生学位论文评语

学位论文题目 基于全景再现的远端虚拟船舶机舱监管系统开发

论文选题旨在提高我国船舶自动化管理水平,具有工程应用前景和实用价值。论

文检索与查阅国内外文献基础上,利用全景再现技术设计了船舶机舱轮机监管系统和

远端监管系统。在此基础上,开发了船舶机舱管理平台和以船舶信息化管理为核心 ,

提供设备管理、维修保荞、备件管理、物料管理以及设备实时监控等功能远端监管系

统,增加了在虚拟场景中的管理操作模武,为解决因 CCD实时数据传输数据量大 ,

费用高,系统运行成本难以控制问题,提供了一套利用虚拟环境使监管人员获得临近

环境的解诀方案。监管人员能够在临近环境中正确的调用数据,监管船舶的运营情况 ,

从而为提高航运企业管理效率,规范管理,保证航行安全,提供了一个全新的思路。

论文作者主要做了以下几方面的设计开发工作 :

(1〉 根据船舶机舱管理系统当前发展现状对系统进行整体的功能需求分析,完善

功能细节。设计完善了轮机监管人员的杈限分配功能,以此满足船端和岸端人员的使

用需求。

(⒛ 考虑全景再现技术与监管系统的功能结合,开发了丰富的调用接口,以满足

更加强大的功能需求。

(3)为验证 W曲Acocss组态软件的远端调用可行性,根据现有实验条件开发了

数据实时监控界面,并成功在监管系统中实现了远程调用无延迟的操作。
(4)综合调研现有船舶机务信息管理系统,为监管系统设计了设备管理、备件管

理、物料管理、设备维修倮养计划等常用机务管理功能。开发了相关的管理界面,简

化了操作流程,使其更易于操作。
(ω 完成了基于全景漫游的虚拟机舱管理功能,用户可通过漫游场景内的预定义

热点实现对机舱设备、实时监控、多媒体信息的调用,使用户操作更加直观、便捷。

本文基于 Ws架构开发船舶机舱信息管理系统,使用 W山 网际组态软件,实现船

舶机舱监控报警功能,可实现远程访问监控报警界面。论文主体工作体现在,作者具

有船舶轮机设备的管理基础知识和计算机编程能力,并能够利用其解决工程实际问题。

该学位论文结构完整,叙述清楚,理论分析恰当,研究方法合理,论文格武规范,基

本完成了机舱管理系统的初期功能。

      导丿币签名 :烤

z。′V年 ;月 /亻 日
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学位论文答辩情况表

姓名 赵宇宇 专业 船舶与海洋工程 论文起止日期

学 位 论 文 答 辩 记 录

一、论文主要内容

(1)基于 B/s架构开发了船舶机舱管理系统,并针对传统船舶机舱管理的不足开

发了丰富的调用接口,以满足更加强大的功能需求。
(2)针对机舱管理系统设备远端实时监控困难的问题,采用嵌入 W曲Accoss组态

软件的方式并开发相应的监控链接管理模块,使系统具备远端数据实时监控功能。
二、答辩委员会成员和旁昕者提问

夏老师

1、 系统分析不深入,研究的核心内容是什么?

2、 系统是基于网络的,当网络不好时如何处理?

肖老师

3、 开发这套系统的目的是什么丿监管是指什么?

4、 论文摘要写的不明朗,参考文献格式有错误。

苏老师

5、 监管系统主要是指监控什么数据?怎么判断突发状况?
6、 论文中提及的前瞻性、创新性等词语使用不当。
7、 机舱管理主要实现了哪些功能?为什么使用全景漫游的方式?

潘老师

8、 文中的错别字。

9、 多船舶怎么管理?网络环境好与不好时怎么倮证数据的正确传输 ?
陆老师

IO、 论文题目涵盖太广

三、答辩人回答问题

1、 本文主要基于全景再现技术开发了一套 B邝 架构的管理系统,具有常用的机务管
理功能、实时数据监控功能。

2、 网络不好时,主要影响船舶实时数据监
数据收发软件来倮证数据同步,缺点是有一

3、 主要是为了开发一套具有虚拟特色的机

用机舱监管功能。监管是指机舱数据实时诎

4、 论文摘要有欠妥之处,没有明确的表述
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续表

将在后期论文修改中完善。部分参考文献格式也将在后期修改。

5、 监管系统中的监控功能是指对 WebAccess组态软件的集成,主要的监控功能将在组

态软件中实现,包括整个机舱的所有监控信息。监控功能和本套系统是分开独立开发,

二者互不影响,只是在后期实现调用接口和相关的监控链接管理。若设备出现突发状
况,将由组态软件监测并声光报警提醒,系统管理界面将弹出相关的报警信息。
6、 论文中出现的不恰当词语将在后期修改中矫正。

7、 机舱管理主要是指日常的机务管理,包括船舶设备、备件、物料等信息的管理维护。

8、 文章中出现的错别字将在后期修改中矫正。

9、 系统管理界面具有多船舶管理功能,用户可以自由添加、编辑相关的船舶信息。网

络的丢包问题作者本人精力有限未作相关的技术研究,文中没有给出较好的解决方案 ,

将在后期予以完善。

10、 论文题目所述的机舱监管系统主要是指对机舱设备的实时监控和日常的机务信息

管理j系统本身也确实开发了相关的功能。但船舶机舱信息涵盖量太广,本文只是涉 |

及了其中的一部分内容,题目命名确有欠要之处◇                |

文

辩

况

论

答

情

论文答辩成绩 优 良 √ 及格 不及格

答辩委员会学

位评定建议表

决结果

同意~乒~票 不同意 0 票 弃权 p 票

记录儿神
'丨丨
年
; ″ 日
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学位论文答辩委员会决议

答

辩

委

员

会

成

员

名

单

职务 姓名 职称 工作单位 签名

主席 苏石川 教授 江苏科技大学 匐
委员 肖民 教授 江苏科技大学 局欠、
委员 潘朝峰 副教授 江苏科技大学

锵委员 陆金铭 副教授 江苏科技大学

委员 夏兆旺 副教授 江苏科技大学 碣括眈
秘书 卞婷 讲师 江苏科技大学 铴

答辩委员会决议: V

江苏科技大学船舶与海洋工程专业硕士研究生赵宇宇所完成的学位论文 《基于全

景再现的远端虚拟船舶机舱监管系统开发》丿选题具有一定的实用价值。作者归纳了相

关文献,基本掌握了该领域内的研究现状。本文开发的船舶机舱管理平台,以船舶信
息化管理为核心,提供设备管理、备件管理、物料管理以及设备实时监控等功能,为

航运企业提高管理效率、规范管理、保证航行安全等方面提供了—种思路。

论文开展了以下研究 :

1,基于 B/s架构开发了船舶机舱管理系统,并针对传统船舶机舱管理的不足开发

了丰富的调用接口,以满足更加强大的功能需求。

2,针对机舱管理系统设备远端实时监控困难的问题,采用嵌入 W山Acccss组态
软件的方式并开发相应的监控链接管理模块,使系统具备远端数据实时监控功能。

该学位论文结构完整,叙述清楚,理论分析适当,研究方法合理,结论基本正确 ,

论文格式符合规范。在论文答辩中作者正确回答了委员们提出的问题。答辩委员会委

员认为,该学位论文达到了硕士学位论文的要求丿说明作耆具有较好的基础理论和专
门知识,具备了从事科学研究工作的能力。

在该学位论文的研究中还存在着一定的不足 :

(1〉 本文所开发的系统船舶机务信息的管理功能设计不完善。

⑿)和船舶轮机自动控制等相关的专业知识结合较少。

答辩委员会共有 5人 ,5票赞成、0票弃权、0票反对。根据评议和无记名投票表
决结果,决定通过赵宇宇的硕士学位论文答辩,答辩成绩

"8分
。评定等级为中,建

议授予其工学硕士学位。

主席签字:弟 n)

'剜
刁年g月 |汶 日
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学位论文答辩意见整改情况表

答
辩
委
员
会
专
家
提
出
的
修
改
意
见

1、 论文摘要写的不明确,不能清晰的表达研究工作的目的意义、研究方法等

内容。

2、 论文中提及的前瞻性、创新性等词语使用不当,论文参考文献格式有少许

错误。

3、 系统是基于 B邝 架构的,用户通过网络访问,当网络不好时如何处理?

4、 监管系统主要是指监控什么数据?怎么判断突发状况?

修
改
情
况
说
明

1、 论文摘要已按照要求修改。

去除文中出现的前瞻性、创新性等不当词语,参考文献格式已修正。

网络不好时,主要影响船舶实时数据监控功能,此时可以使用系统扩

展工具——数据收发软件来保证数据同步。此部分并非本文系统中的

必要内容,故本文未作详细介绍。

监管系统中的监控功能是指对 WebA°◆os$组态软件的集成,主要的监

控功能将在组态软件中实现。监控报警系统和本系统是互相独立的两

套系统,本文只是在后期实现二者之间的调用接口和相关的监控链接

管理。若设备出现突发状况,将由组态软件监测并声光报警提醒,系

统监控界面将弹出相关的报警信息。关于监控报警系统的开发,文中

第 5章己馏 相关内容。

扦
燕 衫

学生签±

询 V年  氵月丨≥日

。L、

3、

4、

导师

意见
)r·'掐 丨

导师签字: 

悌 年 J /;

学院

意见 学院负责人签字 (章 ):

日

`宀

月亏
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江 苏 科 技 大 学

专 业 硕 士 学 位 申 请 书

研 究 生 姓 名鸷

所 在 学 院 能 源 与 动 力 工 程 学 院

专  业  领  域  船舶与海洋工程

导 师 姓 名 、 职 称

填表时间  20I7年 3月 13日
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冫抄

学 位 申 请 书

江苏科技大学学位评定委员会 :

根据 《中华人民共和国学位条例》、《中华人民共和国学位条例暂

行实施方法》及 《江苏科技大学博士、硕士学位授予工作实施细则》

有关规定,我已完咸培养计划的全部内容,修满学分,并已通过学位

论文答辩,现向校学位评定委员会提出专业硕士学位申请,请审核。

申请人:丧异扌
≥t`年 )月 丨;日
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刁

娃名 赵宇宇 性别 男 出生年月 199】 年 1月 ⒉ 日

民族 汉 籍贯 山东 省 (市 ) 微山 县 政治面貌 团员

研究生入学

前最后学历

2013年 6月 于 烟台大学
轮机工程 专业毕业 , 获 工学 学士学位

硕士学习起

止日期

2014 年

至  2017 年

月

月

9
 
3 原工作单位及

职称职务

申请授予何门类、何专业硕士学位 工学、船舶与海洋工程领域专业硕士

简

历

起 止 口 期 学 习 或 工 作 单 位 职 称、职 务

2009,9-2013,6 烟台大学

20149-20173 江苏科技大学

刚
酗
酮
朋
逊
硎
黝
觌
分

◆

◆

江苏科技大学 2014乇O15学年研究生学业奖学金二等奖 ;

江苏科技大学⒛】5ˉ2θ 16学年研究生学业奖学金二等奖 ;

研究生学术论坛活动中,获 “优秀学术论文”二等奖 ;
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攻读硕士学位研究生课程考试成绩

考 试 科 目 学时 学分 成绩 备 注

第一外国语 (英语〉 128 o 69

第一外国语 (英语 ) 128 4 74

数学与物理方程 48 3 85

中国特色社会主义理论与实践研究
●
乙 2 92

高等工程热力学 48 3 84

机械动力学 48 3 78

现代测控理论 48 3 93

高等内燃机学 32 2 良

频谱分析与数据处理 32 2 优

试验设计与数据处理 32 2 优

数字化设计基础 32 2 良

专业英语 ●
‘
’
J 】 优

自然辩证法概论 16 l 良

知识产权
'
°

l 优

文献检索 16 1 良

课程总学分:30 学位课程学分:18

参加专业社会实践情况 :

⒛15年 lO月 至⒛⒗年 lθ 月到江苏华阳重工科技股份有限公司参加专业实践,实践成绩优。

丿矿
∷
∵△Ⅲ、̀

匚
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论文题目
基于全景再现的远端虚拟船舶机舱监

管系统开发
起止时间

2θ 15年  lO月
至 2θ】7年 3月

论文内容简介 (着重介绍学位论文主要内容、新见解及论文的实际意义和价值λ

随着航运事业的发展,船舶自动化、智能化程度不断提高,航运公司开始越来越关注如何提

高船舶的航行安全监控力度、提高船舶管理效率。本文旨在开发一套基于全景再现技术的远端虚

拟船舶机舱监管系统,其中全景再现技术Rll为基于全景图像的场景再现技术,虚拟船舶机舱即是

基于该技术开发的船舶机舱三维全景漫游项目。本系统采用 B/s三层体系架构搭建系统,将系统

部署于岸基服务器,用户即可通过网络远端访问该系统并使用其所有功能。综上所述,本文拟开

发的船舶机舱管理平台,以船舶信息化管理为核心,实现设备管理、维修保养、备件管理、物料

管理以及设备实时监控等功能,并应用全景再现技术,使本系统在传统操作模式的基础上,增加

在虚拟机舱场景中的管理操作模式。

系统中所应用的全景再现技术是虚拟现实技术的一种,它基于全景图像建模,真实还原场景

信息并提供浸入式的浏览方式。国外已有公司将此技术应用于船舶的内景展示,但仅起到了用户

对船舶观看欣赏的作用,并没有体现此技术的真正价值。将全景再现技术应用在船舳机舱这种设

备众多、布置复杂的场合有利于船舶操作人员或岸端专家快速了解机舱设备布局、系统管路、阀

门位置等信息,交互式热点的使用更能够丰富机舱的数字化信息,比如在相应的位置添加设备信

息、操作手册、拆装视频等,这将有利于提高船舳机舱信息化程度。本文开发并扩展全景再现技

术的功能接口,将其应用到船舶机舱的管理功能中,从而为船舶管理添加了新的操作模式。

本艾为了使监管系统在船舶和岸端都可以便用,设计了完善的动态权限分配功能,只需要为

用户分配不同的角色,即可使他们各行其责,从而提高航运企业管理效率。另外,本文所实现的

船舳机舱监控功能是指对 Web网际组态软件的外部调用,这是一种基于 B/s架构的自动化组态软

件,它支持用户通过 llltomet或 Intranct网 络使用浏览器远程监控现场设备,本文将此功能集成到

机舱管理系统中,从而便机舱监管系统具有了更强的实用性。希望本系统的一些技术尝试能为航

运企业在提高管理效率、规范管理、倮证航行安全等方面提供一个全新的思路。

参加过哪些学术活动,写过哪些学术论文或译著,何时何刊物发表。
l、 参加江苏科技大学研究生学术论坛活动,获优秀学术论文二等奖
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摘  耍

摘 要

随着航运事业的发展 ,船舶自动化、智能化程度不断提高,航运公司开始越来越

关注如何提高船舶的航行安全监控力度、提高船舶管理效率。本文旨在开发一套基于

全岽再现技术的远端虚拟船舶机舱监竹系统,共屮全景冉现技术即为基于全景图像的

场景再现技术 ,虚拟船舶机舱即是基于该技术开发的船舶机舱二维全景漫游项凵。本

系统采用 〃S⊥层体系架构拾建系统,将系统部署于岸基服务器,用户即可通过网络

远端访问该系统并使用其所有功能。综~L所述 ,本文拟廾发的船舶机舱管理平台,以

船舳信息化管理为核心,实现没各管±l、 维修保养、备件管理、物料管理以及设备实

时监控等功能,并应用全崇冉现技术,仗本系统在传统操作模式的基础上,增加在虚

拟机舱场景中的管理操作模式。

系统中所应用的全景再现技术娃虚拟现实技术的一种 ,它基于全景图像建模,其

实还原场景信息并提供浸入式的浏览方式。囚外已有公司将此技术应用于船舶的内景

展示,但仅起到了用户对船舶观看欣赏的作用,并没有体现此技术的真正价值。将仝

罘再现技术应用在船舶机舱这种设备众多、布置复杂的场合有利于船舶操作人员或岸

端专家快速了解机舱设备布局、系统管路、阀门位置等信息,交互式热点的使用更能

够丰富机舱的数字化信息,比如在相应的位置添加设备信息、操作手册、拆装视频等 ,

这将有利于提高船舶机舱信息化程度。本文开发并扩展全景再现技术的功能接口,将

其应用到船舶机舱的管理功能屮,从而为船舶管理添加了新的操作模式。

本文为了使监管系统在船舶和岸端都可以仗用,设计了完善的动态权限分配功能 ,

只需要为用户分配不同的角色 ,即可使他们各行共责,从而提高航运企业管理效率 .

9l外 ,本文所实现的船舶机舱监控功能娃指对 Wcb网际组态软件的外部调用,这是一

种基十 B烬 架构的自动化组态软件,它支持用户通过 1ntcrnct或 lntranct网络便用浏览

器远程监控现场设备,本文将此功能集成到机舱管理系统中,从而使机舱监管系统具

有了更强的实用性 .希望本系统的一些技术尝试能为航运企业在提高管理效率、规范

管理、保证航行安全等方面提供
—
个仝新的忠路。

关键词 全景再现技术:机舱管理;B/s架构;实时监控
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^bstract

Abstract

With thc dcvc!oρ mcnt ofshiρ ρing indust亡γ、ship a"】o!η ation and intclligcnoe havc bccn

improvcd, and shipping oolmpan∶ cs havc bccn paying more and morc attcntion 1°  h°wt°

i!ηρrovc thc safcty of ship llaviga!ion and improˇc thc cfncicmcy° f ship!managcmcn| Thc

ρtlrp0sC0fthis papcr is to dcˇ c|op a rcmote virt11a!marinc cllginc roo]△ supcrVis° ry systclm

bascd on panoram∶ c roaming tcchno!ogy Pan° ramio roaming tcchn° !°gy is thc sccnc

rcconstrtlct∶ on tcohnology bascd on panorama imagc Virtua!ship cabin is a3D panoralliic

roaming p啕 cct bascd on tll∶ s tcchno!ogy Thc com◆ cpt of κmotc mcams the B/s thrcc-jcr

architcct"rc adoptcd by thc systcm, which allows the uscr to rc!motc!y acccss thc systcm

throllgh thc nct、vork and usc all systc!ll filnc|ioms,i"◆ !uding shorc-bascd rclil° 1c rnonitoring

ofthc shipis sidc 】n stlm!mary,thc shlp cng【 nc roo!m managcmcnt p丨 atform to bc dcvc!oped

in this papc∴  to ship information managcmcnt as thc corc, provid∶ ng cquiplmcnt

managcmcnt, main】cnamcc, sparc parls mamagcmcm1 matCria! managc!mcnt and cqLlipmcnt

rca!-timc monitoring and othcr Flllictions, By llsing thc panoramic roamimg】 cchno!ogy this

systclη can add thc virt"a! sccnc mamagcmcnt operat∶ ons modc bascd on |hc tradltioma!

opcration!η odo

Panoralliic roa∶ηing tcchn° !°gy wh∶°h "scd in this systclo is a klnd ofˇ irtua| rca"ty

tcchno!ogy,itis bascd on panoramic image rnodc"ng,rca】 sccnc in勹 r]llation and rcstorc thc

immcrsion browsing modc This tcchnology has bccn app!∶ cd to thc ship sccnc disp】 a⒕ but

on!yp!aycd thc r° 丨c°fthc uscr to watch thc apprc◆ ia|ioo o「 thc sh∶ ρ,and did n° t rcncct thc

trllc Va!uc of this tcchnology App】∶oat∶on of ρanoramic roaming tcchno!ogy to marine

cnglnc roolll Which is colmp!ox and has ntl!η crous cqu∶p 】t is comvcnicnt「or ship opcrat° rs

or shorc-sidc cxpcHs to quiCkly undcrstand thc cquipmcnt!ayollt,systcm ρiρ ing and va!vc

position Thc usc ofintcractivc hotspots can cnr∶ ch thc cabin Digital i"hrmat∶ on,such as io

thc appropriatc location to add cquiρmcnt inh!"!atlon, opcratillg manua!s, d∶sasscmbly

ǐdco, otc, 、VhiCh wi" hc!p irnprovc thc dcgrcc of ship cnginc roolm inforlmation ln this

papc∴  wc dcvelop and cxtcnd thc itlnctiona! intcrface of ρanoramic roa!mi"g tcchno!og头

and aρρ!yi||0{hC mamagcment「llnction ofthc ship cngine r° °m which add a ncw!ilodc oj′

opcration For ship lmanagcmcn】

!n ordcr to makc thc lllonit0ring and managcmcnt systcm avai!ab丨 c in thc shiρ and thc

shorc-sidc, thc author dcsigmcd the perhct dynamic authority assign!mcnt ltlnct丨 om, which
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第 !千 绡 论

第 l章 绪 论

11课 题 的研 究背景和意 义

随着船舶向动化 lI度 的逐步捉高和计箅机、百联网技术的飞速发展 ,航运公司开

始将关注点转移到如何提 ll船舳的航行玄仝监竹力肢、加强处丿l突发事故的能力、提

升船舶日常管理效率[ll等方而 .册 ll l机舱仃i息 j临符系统灶为″|舳机舱提供机务信息管
理、运行状态监测、没备远租离线拴制符多不ψ功能的练合仿息管珀!系统曰。它为机舱

管理提供智能化艾持,极大的减少 r人力廾动 ,灶矬没现代化、白动化的机舱必不可

少的功能系统。船舶作为主耍的运载⊥共,共结构随若造船业的发展和市场的需求日

趋复杂,功能不断增强,lnj机舱是船舶的心脏 ,架中了船舳的主要动力设备,研究设

计先进的机舱信息监管系统对廿推进船舳机舱‘丨动化的发展具布重耍意义凵。传统的

机舱自动化系统仅仅是以中小型计算机实现对机舱设备的集中监控 ,无法对船舶的机

舱进行全方位统一管理。而随着信息化的发展,传统的管理系统已经不能适应航运业

的迅猛发展 Hj。 我国当前市场上多数的船舶自动化系统还采用国外产品,所 以研究新

型的船舶机舱监管系统有利于提高我国船舶自动化水平。

本课题来源于江苏省产学研∶Π点研发项冂 《基于商籽庋仝景冉现的远端虚拟船舶

机舱运行实时筒理系统的研发》(项 凵编 吁:BE2015133),将 个只再现技术应用到船

舶机舱信息管理中,开发具有信息管Ill和数据监控功能 r向特色机舱管理系统。

新型舡l舶机舱监筒系统将引入个只 l△l现技术 ,这足近亻{∶来逐渐发展起来的一门高

新技术,它通过计算机技术实现个方位 「l动式观右其实场崇的还原展示。囚为它能给

人们带来浸入式的浏览体验和交Π武的操仵感受 ,丿 9亍 以人们丌始太注并喜欢上这种直

观、真实的场景展示技术 .舭}lll机舱溲游系统 lN l采用个景再I,。技术,以真实船舳为视

景源,还原船舶真实场景丿在球面个视域帘问刈船舶内部只物浏览、游历的系统.在

其基础上开发整合的船舶 j临竹系统则是以浞游热点为媒介,为川户捉供新型船舶机舱

lh控和管理解决方案。

全景再现技术 ,即通过全崇图像其实再现场崇的新型计箅机技术lsl,属于虚拟现

实技术的一种。虚拟现实技术阝|,在二十世纪八十午代左右,以逐渐形成自己的一套

完整体系。它通过建模的方式构建一个 3D虚拟环境 7",人们可以在这个虚拟环境中

完成一些特殊的任务,这种场崇内的交 ll方式仗得共在各行各业得到广泛发展应用 ,

直刭今天依然在一些高新技术领域发挥着无可督代的作用。全景再现技术作为一种虚

拟现实技术,贝亻r以下技术特点:没入式浏览、交⊥式操仵及想象力lQl。 浸入武浏览

是指其使用真实场只图像还原 r陶∷维虚拟环境 ,便用户感觉肯身于其实环境中一样 ,



致 谢

致 谢

本文是在导师陈宁教授的悉心指导下完成,感谢陈老师在我玫读研宄生期间给予
的帮助。本文从选题、系统框架搭建到论文撰写都积极听取了陈老师提出的宝贵意见 ,
陈老师渊博的知识、丰富的实践经验、严谨的治学态度给我留下了深刻的印象。在校
学习期间陈老师不仅为我们提供良好的学习和科研环境,而且在学习上和生活上都给
予了我们很大的帮助,让我领悟了很多做人做事的道理,受益匪浅。在论文即将完成
之际,学生在此向恩师表示衷心的感谢 !
感谢实验室的其他老师和同学在我论文撰写期间给予的帮助,谢谢你们 :
感谢家人及亲友对我的默默支持,使我能全身心的投入到学习和研究工作中,你
们是我努力学习的动力所在。

最后感谢所有在我课题完成期间给予我帮助的人,祝你们工作顺利,生活幸福 !



丐
江苏科技大学专业硕士学位论文
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论文编号:  17001A

论文题目:  基于全景再现的远端虚拟船舶机舱监管系统开发

论文评阅专家信·息(由评阅专家填写)
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论文编号:  17001B

论文题目: 基于全景再现的远端虚拟船舶机舱监管系统开发

论文评阅专家信息 (由评阅专家填写)
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